武汉理工大学中青年教师实践锻炼考核表

学院（部、中心、所）：交通与物流工程学院   职工号：11884    2022年 12月29日
	姓  名
	王腾飞
	性  别
	男
	出 生 年 月
	1988.11.15

	职  称
	中级
	学  历
	博士
	来校工作时间
	2021.09.08

	本次实践单位及地址
	湖北普罗格科技股份有限公司

	实践单位联系人职务
	副总经理
	联系人电话
	办公：027-83874188

	实践单位联系人姓名
	刘慧芳
	
	手机：18942932031

	本次实践工作时间
	从 2021年 12月1日至2022年11月30日，共计 12 个月

	实践工作总结（包括：实践的内容，计划的执行情况，是否达到预期目标，心得体会等。可附加页）
	本人于 2021 年 12月 1 日到湖北普罗格科技股份有限公司开展了为期 12 个月的实践锻炼。对本次宝贵的实践经历，主要总结如下：
1.实践内容方面

实践期间全面了解普罗格的业务领域。作为国内领先的智慧仓储综合解决方案供应商，普罗格的业务包括：（1）涵盖物流总平设计、物流工艺设计、物流设备选型、物流系统选型、物流运营策略及物流基建工程相关需求等的一站式物流集成总包服务；（2）涵盖OMS、TMS、WMS、BMS、 FMS、WFM等智能系统UPCloud智慧物流云平台；（3） “智芯科技”智慧物流智控服务，以及（4）自主研发、制造物流机器人等智慧物流装备，包括智能搬运AGV、智能翻盖拣选系统、陌仟托盘四向车系统、天枢箱式四向穿梭车系统等。
在熟悉业务的基础上，通过企业实践，了解到当前国内智能仓储物流领域的基本市场格局、在生产实际中所面临的的实际问题和难点；通过线上线下交流、项目合作、参加行业会议等方式深入了解了包括普罗格在内的国内主要头部智慧物流企业，在此基础上，对于行业发展的现状和前沿趋势有了更加清晰的认识，并对于科研课题和企业研发项目的关系、具体实施流程也有了第一手的操作经验。

积极参与到普罗格与武汉理工大学合作的智能仓储数字孪生系统的研究工作中，完整参与了现代物流仓储系统穿梭车立体库数字孪生系统虚拟测试部分（一期）的需求分析、系统开发、以及后期的技术文档编制工作。该项目作为国内首个完整的现代物流仓储系统穿梭车立体库数字孪生系统，可以通过数字孪生系统为车间的设备生产过程提供预演和预调试功能，为整体物流系统的布局、PLC程序的编程等提供决策建议，在本年度的开发工作中，主要实现了智能穿梭车立体库的虚拟调试功能，具体包括：完成了仓库、输送线等设备的Unity 3D模型搭建，实现了Unity 3D模型与相关仓库物流配送系统（WCS、IOT平台）的通讯和联动，实现了在虚拟场景中的模型运行和PLC程序逻辑的调试。
2.计划执行情况 

本次实践锻炼严格按照计划执行，始终与普罗格紧密联系，积极配合开展各项工作。计划中主要任务，包括了解企业经营范围和企业文化、 熟悉智能仓储系统的装备工作原理、学习企业管理经验和项目经验均已完成，在深度合作的基础上与合作企业建立了良好的联系，为后续进一步开展校企合作打下了基础。 
3.心得体会 

本次实践中，对我国智能仓储物流行业的现状与未来发展有了更加深刻的认识，结合企业项目，学习到了很多现场知识和专业技能，更有机会把之前掌握的理论和仿真技术应用到实际生产中，为今后的教学和科研工作打下了坚实基础。未来将继续保持与普罗格公司的紧密联系，争取利用自己的研究，更好地服务智能仓储物流行业。

                 本人签字：

                                 2022年12月15 日

	实践单位
考核意见
	王腾飞老师在本单位实践期间，态度端正、认真负责、踏实肯干，利用自身技术特长和理论知识，为现代物流仓储穿梭车立体库数字孪生系统的设计和优化提供了指导，深度参与项目，为相关项目的开展提供了有力帮助。
鉴于王腾飞老师实践锻炼的优异表现，期待未来有更多不同形式的 合作机会。
负责人签字：                              （公章）
                                 年   月   日

	所在单位
考核情况
	述职汇报时间
	2022年12月29日
	地点
	学院206办公室

	
	考核人员签名
	

	
	考核内容及评价结论：
 院长（主任）签字：                      （公章）
                                年   月   日

	职能部门
审核意见
	负责人签字（盖章）：
                                年   月   日


